Bohrlochpumpe mit Unterwassermotor – WILO SUB - TWU 4"
Ein- oder mehrstufige radiale bzw. halbaxiale Unterwassermotorpumpe in schlanker Stufenbauweise mit Außenrohr für vertikalen / horizontalen Einbau ( Stufenabhängig ).

In Standardvarianten lagerhaltig

Zur Förderung von sauberen , bis zu  FORMDROPDOWN 
 warmen Wasser mit max. Sandgehalt von 50 mg/l und max. Partikelgröße von 2 mm. im privaten und gewerblichen Bereich. 

Antrieb als Drehstrom-Asynchron-Tauchmotor, (bis P2 2,2 KW alternativ auch als Einphasenmotor) nach DIN EN ISO 60034.

Die Förderwerte sind nach DIN EN ISO 9906, Annex A zu gewährleisten.

Der Motor ist so dimensioniert, dass eine min. 5% Leistungsreserve in allen Bereichen der Kennlinie garantiert ist.

Beim Einsatz eines Frequenzumrichters ist die Leistungsreserve zusätzlich um 10% zu erhöhen.

Die angeführten Daten, Randbedingungen und Qualitätsanforderungen sind zwingend vom Auftragnehmer einzuhalten. Änderungen und Streichungen der Leistungsbeschreibung sind nicht zulässig.

Daten und Randbedingungen

Fördermedium




......


Fördermenge




......
l/s
Geodätische Förderhöhe


......
m

Manometrische Förderhöhe


...... 
m

Nennleistung




......
kW

Spannung




......
V

Frequenz




.....
Hz

Anlassart




 FORMDROPDOWN 

Mediumstemperatur



.....
°C


Wasserqualität




gemäß Anlage

Min. Wasserüberdeckung


......
m
Einbautiefe




..…. 
m

Brunnendurchmesser



laut Zeichnung

Steigleitung




Mat./ Type / Größe

Pumpbetrieb




......
h/Jahr
Energiekosten




......
€/kWh
Artikel Nummer




......


Hydraulik:

Pumpenmantel aus hochwertigem rostfreien Stahlblech, Endteile in rostfreiem Stahlguss,
Laufräder und Pumpengehäuse in hochwertiger Noryl

Hydraulik mit Floating Type Laufrädern gegen Blockierung.
Radiallagerung komplett mediumsgeschmiert und wartungsfrei

Integriertes Rückschlagventil für vertikalen und horizontalen Einbau .

Ausführung mit Gewindeanschluss  „Rp  oder NPT“  .

Material-Ausführung A: 



Pumpenmantel
:


1.4301



Endteile:



1.4301
Welle:




1.4104
Laufräder



Noryl
Schraubverbindungen:


A2 (304)
Motor: Spaltrohrausführung

Unterwassermotor in „NEMA Standard“ mit hermetisch vergossenem  Stator.
Motorkühlung über Motoraußenmantel mit einer Strömungsgeschwindigkeit von min. 0,1  m/s

Radiallagerung durch wassergeschmierte und gekühlte Gleitlager aus spez. Kunstkohle.

Axiale Lagerung durch Mitchell-Type Kippsegmentaxiallager für hohe Belastungen .

Tragteller und Kippsegmente aus rostfreiem Stahl, Laufring  aus Kunstkohle.

Motorwellenabdichtung durch vollwertige Gleitringdichtung oder Radialwellendichtring.

Motor mit Werksfüllung

Material Ausführung  A: 
Motormantel:



1.4301




Endteile:



(EN-GJL -1.4301 gekapselt)
Welle:




1.4305
Dichtungen:



Wellendichtring
Schraubverbindungen:


A2 (304)
Stromzuführungsleitungen:

 FORMDROPDOWN 
 mehradrige, hochbelastbare Unterwasserflachleitung mit Mantel auf EPR Basis , Trinkwasserzulassung nach BAM. Max. Leitergrenztemperatur 90° C 

Technische Daten und Betriebspunktdaten der Bohrlochpumpe

Fabrikat



................................


Typ




................................ 


Fördermenge




......
l/s
Geodätische Förderhöhe


......
m

Manometrische Förderhöhe


......
m

Druckstutzen




.../...
Rp, NPT
Anschlussleistung P1



…...
kW

Motornennleistung P2



.…..
kW

Leistungsaufnahme P1.1  im Betriebspunkt

......
kW

Motordrehzahl




..…. 
min-1
Nennstrom




......
A

Gesamtwirkungsgrad



..…. 
%

cos phi





…...


Schutzart




......


Isolierstoffklasse



...... 


Dimension Anschlussleitung


..x..
mm²

Gesamtgewicht
 Aggregat


......
kg

Gesamtenergiekosten für Pumpbetrieb

bei einer Laufzeit von 10 Jahren

......
€
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