WILO Bohrlochpumpe mit Unterwassermotor 

Ein- oder mehrstufige radiale bzw. halbaxiale Unterwassermotorpumpe in kompakter Stufenbauweise für vertikalen / horizontalen Einbau (stufenabhängig).
Zur Förderung von sauberen bis zu  FORMDROPDOWN 
 warmen Wasser mit max. Sandgehalt von  FORMDROPDOWN 
 und max. Partikelgröße von 2 mm in kommunalen, gewerblichen und industriellen Bereichen. 

Antrieb durch Drehstrom-Asynchron-Tauchmotor nach DIN EN ISO 60034.

Die Förderwerte sind nach DIN EN ISO 9906, Annex A zu gewährleisten.

Der Motor ist so zu dimensionieren, dass eine min. 5% Leistungsreserve in allen Bereichen der Kennlinie garantiert ist.

Beim Einsatz eines Frequenzumrichters oder Korrektur der Laufräder auf einen nicht standardmäßigen Durchmesser  ist die Leistungsreserve zusätzlich um 10% zu erhöhen.

Die angeführten Daten, Randbedingungen und Qualitätsanforderungen sind zwingend vom Auftragnehmer einzuhalten. Änderungen und Streichungen der Leistungsbeschreibung sind nicht zulässig.

Daten und Randbedingungen

Fördermedium




......


Fördermenge




......
l/s

Geodätische Förderhöhe


......
m

Manometrische Förderhöhe


...... 
m

Nennleistung 




...... 
kW

Spannung




......
V

Frequenz




.....
Hz

Anlassart




  FORMDROPDOWN 

Mediumstemperatur



.....
°C


Wasserqualität




gemäß Anlage

Min. Wasserüberdeckung


......
m
Einbautiefe




..…. 
m

Brunnendurchmesser



laut Zeichnung

Steigleitung




Mat./ Type / Größe

Pumpbetrieb




......
h/Jahr

Energiekosten




......
€/kWh

Hydraulik:

Alle Gehäuseteile in hochwertiger Gussausführung.

Laufräder in massiver  FORMDROPDOWN 

mit austauschbaren Spaltringen aus verschleißfesten Materialen.

Betriebspunktanpassung ( ab Type K 8 ) durch Laufradkorrektur möglich.

Wellenführung durch Metall oder Gummigleitlager

Radiallagerung komplett mediumsgeschmiert und wartungsfrei.

 FORMDROPDOWN 

(horizontaler Einsatz abhängig von der Stufenzahl)
Material-Ausführung:   FORMDROPDOWN 

Wenn Material-Ausführung A:

Gehäuseteile:


EN-GJL



Laufräder:


G-CuSn10 (NiAl-Bz)
Welle:



1.4021
Schraubverbindungen:

A2 (304)
Wenn Material-Ausführung C:

Gehäuseteile:


G-CuSn10




Laufräder:


G-CuSn10 (NiAl-Bz)
Welle:



1.4122
Schraubverbindungen:

A2 (304) – A4 (316)
Motor (> 6"): Wiederwickelbare Ausführung:

Unterwassermotor ( bis 8“ NEMA Standard) 

in Nassläufertechnologie mit wiederwickelbaren Stator.

Motorkühlung bis Motorgröße <= 8“ über Motoraußenmantel mit einer Strömungsgeschwindigkeit von min. 0,1-0,5 m/s .

 FORMDROPDOWN 
:
(Horizontaler Einsatz abhängig von der Motorgröße.)

Radiallagerung durch wassergeschmierte und gekühlte Gleitlager aus spez. Kunstkohle, mit eingearbeiteten Spiral- oder Längsnuten .

Axiale Lagerung durch Mitchell-Type Kippsegmentaxiallager für hohe Belastungen .

Tragteller und Kippsegmente aus rostfreiem Stahl, Laufring  aus Kunstkohle.

Mit integriertem Gegenlaufring für negative Axiallasten aus Kunstkohle.

Motorwellenabdichtung durch vollwertige Gleitringdichtung aus Siliziumkarbid.
Motorfüllung mit Wasser/ Propylenglykol oder reinem Trinkwasser 

Optional mit Wicklungstemperaturüberwachung durch Kaltleiter oder PT 100 Fühler .

Material-Ausführung:   FORMDROPDOWN 

Wenn Material-Ausführung A (B):
6“


8“



Motormantel:



1.4306


1.4306
  (1.4301)

Endteile:



1.4301


EN-GJS (EN-GJL)

Welle:




1.4301


1.4301   (1.4021)

Dichtungen:



Gleitringdichtung
Gleitringdichtung       Schraubverbindungen:


A2 (304)

A2 (304)


Wenn Material-Ausführung C (D):
6“


8“



Motormantel:



1.4541


1.4541
(1.4571)



Endteile:



1.4571


1.4571  (G-CuSn10)


Welle:




1.4462


1.4462  (1.4462)

Dichtungen:



Gleitringdichtung
Gleitringdichtung       
Schraubverbindungen:


A4 (316)

A4 (316)

 

Motor: CoolAct Ausführung:

Motorgrößen >=10“ mit aktiver interner Motorkühlung durch CoolAct Technology, 

(Horizontaler Einsatz abhängig von der Motorgröße.)

Dadurch :

Höhere Systemsicherheit durch Eliminierung von Hot Spots in der Wicklung,

Höhere Standzeit durch geringere Temperaturunterschiede im Motor

Nennleistung ohne zusätzlichen Kühlmantel realisierbar

Kleinere benötigte Brunnendurchmesser durch höhere Leistungsdichte 

Material-Ausführung:   FORMDROPDOWN 

Wenn Material-Ausführung A:

10“


12“/16“



Motormantel:



1.4301


St




Endteile:



EN-GJL

EN-GJL
Welle:




1.4057


1.4462
Dichtungen:



Gleitringdichtung
Gleitringdichtung
Schraubverbindungen:


A2 (304)

A2 (304)
Wenn Material-Ausführung C:

Motormantel:



1.4571


G-CuSn10




Endteile:



G-CuSn10

G-CuSn10
Welle:




1.4462


1.4462
Dichtungen:



Gleitringdichtung
Gleitringdichtung
Schraubverbindungen:


A4 (316)

A4 (316)
Motor: Spaltrohrausführung

Unterwassermotor in „NEMA Standard“ mit hermetisch vergossenem  Stator.
Motorkühlung über Motoraußenmantel mit einer Strömungsgeschwindigkeit von min. 0,1 -0,5 m/s

Radiallagerung durch wassergeschmierte und gekühlte Gleitlager aus spez. Kunstkohle.

Axiale Lagerung durch Mitchell-Type Kippsegmentaxiallager für hohe Belastungen .

Tragteller und Kippsegmente aus rostfreiem Stahl, Laufring  aus Kunstkohle.

Motorwellenabdichtung durch vollwertige Gleitringdichtung oder Radialwellendichtring.

Motor mit Werksfüllung

Optional mit Temperaturüberwachung durch PT 100 Fühler (ab Motor > 6“)
Material-Ausführung:   FORMDROPDOWN 

Wenn Material-Ausführung A:

4"


6“


8“
Motormantel.



1.4301


1.4301


1.4301


Endteile:



(EN-GJL - 1.4301





gekapselt)

EN-GJL

EN-GJL
Welle:




1.4305


1.4301


1.4305
Dichtungen:



Wellendichtring

Gleitringdichtung       Gleitringdichtung
Schraubverbindungen:


A2 (304)


A2 (304)
A2 (304)
Wenn Material-Ausführung C:

Motormantel:



1.4571


1.4571


1.4404


Endteile:



1.4404


1.4408


1.4401

Welle.




1.4460


1.4542


1.4542
Dichtungen:



Gleitringdichtung
Gleitringdichtung       Gleitringdichtung
Schraubverbindungen:


A4 (316)

A4 (316)

A4 (316)
Wirkungsgradoptimierung:
Ceram CT ~140 µm



(für hydraulische Leistungssteigerung)

Zweikomponenten-Polymer-Beschichtung mit Aluminiumoxidanteilen, ausgeführt zur Wirkungsgradoptimierung durch Oberflächenstrukturverbesserung für alle hydraulisch beaufschlagten Innenflächen (Leitgehäuse, Laufrad). Verarbeitet auf lösemittelfreier Basis im Airlessverfahren oder mit Pinselauftrag auf sandgestrahltem Untergrund gemäß DIN EN ISO 12944-4 mit einem Normreinheitsgrad von SA 2,5. Monolithische, homogene Schicht mit einer Mindestschichtstärke von 140(m und einer Haftfestigkeit > 6N/mm². (Nasshaftung) – Farbe blau mit Trinkwasserzulassung nach KTW.

Dadurch wird für Aggregate >8“ eine nachhaltige hydraulische Wirkungsgradsteigerung von ca. 2 % erreicht.

Korrosionsschutz

Ceram CT 400 µm



(für schweren Korrosionsschutz)

Zweikomponenten-Polymer-Beschichtung mit Aluminiumoxidanteilen, ausgeführt als Langzeitkorrosionsschutz für alle mediumberührten Innen- und Außenflächen (Leitgehäuse, Laufrad) Verarbeitet auf lösemittelfreier Basis im Airlessverfahren oder mit Pinselauftrag auf sandgestrahltem Untergrund gemäß DIN EN ISO 12944-4 mit einem Normreinheitsgrad von SA 2,5. Monolithische, homogene Schicht mit einer Mindestschichtstärke von 400(m und einer Haftfestigkeit > 12N/mm². (Nasshaftung) – Farbe blau mit Trinkwasserzulassung nach KTW.

Dadurch wird für Aggregate >8“ eine nachhaltige hydraulische Wirkungsgradsteigerung von ca. 2 % erreicht und dem Verockerungsprozess wird länger entgegen gewirkt.

Rückschlagventil:

Direkt aufgebautes Rückschlagventil in schwerer Ausführung, federbelastet für vertikalen und horizontalen Einbau.

Gehäuseteile aus hochwertigen Gussmaterialen, Einbauten komplett korrosionsfrei .

In geflanschter „DN“ / ANSI“ oder typenabhängig in geschraubter „Rp" oder "G “  Ausführung.

Material-Ausführung:   FORMDROPDOWN 

Wenn Material-Ausführung A:

Gehäuseteile:



EN-GJL (EN-GJS)
Innenteile:



NiAl-Bz




Abdichtungen:



NBR
Schraubverbindungen:


A2 (304)
Wenn Material-Ausführung C:

Gehäuseteile:



G-CuSn10 (NiAl-Bz)
Innenteile:



NiAl-Bz




Abdichtungen:



NBR
Schraubverbindungen:


A4 (316)
Stromzuführungsleitungen:

Hochbelastbare Unterwasserleitung in Mehrader-oder Einzelleiterausführung mit Mantel auf EPR Basis , mit Trinkwasserzulassung nach BAM. Max. Leitergrenztemperatur 90° C 

Korrosionsschutz für Aggregatteile aus Grauguß

Zweikomponenten-High-Solid-Beschichtung auf Epoxydharzbasis für alle mediumberührten Innen- und Außenflächen (Pumpengehäuse, Motor und Rückschlagventil ). Verarbeitet im Airlessverfahren auf mittels Phosphatierung gereinigtem und entfettetem Untergrund mit einer Mindestschichtstärke von ca. 120(m.

Technische Daten und Betriebspunktdaten der Bohrlochpumpe

Fabrikat



................................


Typ




................................ 


Fördermenge




......
l/s

Geodätische Förderhöhe


......
m

Manometrische Förderhöhe


......
m

Druckstutzen




.../...
G, Rp, DN/PN
Anschlussleistung P1



…...
kW

Motornennleistung P2



.…..
kW

Leistungsaufnahme P1.1 im Betriebspunkt

......
kW

Motordrehzahl




..…. 
min-1
Nennstrom




......
A

Gesamtwirkungsgrad



..…. 
%

cos phi





…...


NPSH-Wert




…...


Schutzart




......


Isolierstoffklasse



...... 


Dimension Anschlussleitung


..x..
mm²

Gesamtgewicht
 Aggregat


......
kg

Technische Daten Rückschlagventil

Dimension Rückschlagventil


G, Rp, DN/PN
Druckverlust




......m 

Gesamtbaulänge



......mm

Max. Außendurchmesser 


......mm


Gesamtgewicht
 Rückschlagventil

......kg

Gesamtenergiekosten für Pumpbetrieb

bei einer Laufzeit von 10 Jahren

......
€

	

	
	


Mit Wirkungsgradoptimierung: 

Gesamtenergiekosten für Pumpbetrieb

bei einer Laufzeit von 10 Jahren

......
€

Überwachungseinrichtung ( Ab  6“ wiederwickelbare Motoren )

Wicklungstemperaturüberwachung Kaltleiter PTC 3x80°, direkt in die Motorwicklung eingebaut

Geeignet für den Anschluss eines Temperaturüberwachungskreises des Motors, der als Kaltleiter ausgeführt ist.  

Das Relais zeichnet sich durch eine besonders hohe Störsicherheit aus. 

Betriebsspannung


230 
V AC

Abmessungen


            110x75x22,5      mm

Überwachungseinrichtung ( Ab  6“ Motoren )

Wicklungstemperaturüberwachung PT 100 

Geeignet für den Anschluss eines Temperaturüberwachungskreises des Motors, der als PT 100 ausgeführt ist.  

Das Relais zeichnet sich durch eine besonders hohe Störsicherheit aus..

Betriebsspannung


230 
V AC

Abmessungen


             110x75x22,5      mm
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